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Specyfikacja techniczna
D.01.02.04 ROZBIORKI ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej (SST), sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt, zwigzanych z rozbidrkg elementéw drog przy zadaniu pt. Przebudowa drogi
gminnej w Serocku — ul. Kolejowa — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéow rolnych w Serocku,
gmina Pruszcz, wojewodztwo kujawsko-pomorskie, od km 0+500 do km 2+256,39.

1.2 Zakres stosowania ST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t, wymienionych w pkt. 1 niniejszej ST.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, stanowig wymagania dotyczace rozbiorki i obejmuja:
- rozebranie nawierzchni grubosci 15 cm z plyt betonowych w ilosci - 585 m?

1.4 OkreSlenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe, sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt.1.4.

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robét, jest odpowiedzialny za jako§é wykonanych rob6t oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY

Nie wystepuja
3. SPRZET

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow ulic, nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
- sprezarka powietrza spalinowa przewozna
- mfot pneumatyczny
- samochody cigzarowe
- narzgdzia

4. TRANSPORT
Do wywozu materiatéw z rozbiorki, proponuje si¢ w dokumentacji samochody samowytadowcze.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robéot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog, obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, ST lub wskazanych przez Inzyniera/Kierownika
projektu.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej 1 rozbiorkowej,
Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢c Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie
okreslony przewidziany odzysk materiatow.
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Roboty rozbidorkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony w ST lub przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania jak: brukowiec,
krawgznik betonowy, obrzeza betonowe, brukowa kostka betonowa, tarcze znakéw drogowych, stupki do
znakoéw drogowych, siatka z ogrodzenia, powinny by¢ usuwane recznie, cz¢§ciowo mechanicznie bez
powodowania zbednych uszkodzen i odpowiednio sktadowane w uzgodnieniu z Zamawiajacym.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasno$cig Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiodrce elementow drog, ogrodzen i przepustow znajdujace si¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypehi¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w ST
D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakoSci robdt, polega na sprawdzeniu kompletnoSci wykonanych robdt rozbidrkowych.
Wskaznik zaggszczenia gruntu wypetniajagcego ewentualne doty po usunictych elementach nawierzchni,
powinien by¢ wigkszy, rowny 1,0.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla podbudowy i chodnika - m? (metr kwadratowy),

Obmiar powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu. Obmiar nie
powinien obejmowac jakichkolwiek robot, nie wykazanych w dokumentacji projektowej, z wyjatkiem
zaakceptowanych na pismie przez Inzyniera/Kierownika projektu. Dodatkowe roboty wykonane bez pisemnego
upowaznienia Inzyniera/Kierownika projektu, nie moga stanowi¢ podstawy do roszczen o dodatkowsg zaptate.

W przypadku wystgpienia dodatkowych robot rozbiorkowych, nie ujetych w dokumentacji, nalezy wystapi¢ do
Inzyniera/Kierownika projektu z wnioskiem o ich akceptacje. Akceptacje¢ nalezy uzyskaé przed rozpoczeciem
ich wykonania.

8 ODBIOR ROBOT

8.1 Odbioru robét zwigzanych z rozbidrka elementow drog, dokonuje Inzynier/Kierownik projektu po
zgtoszeniu robdt do odbioru przez Wykonawce.

Odbiorowi podlegaja wykonane rozbiorki elementéw wyszczegdlnionych w pkt. 1.3 niniejszej ST.
8.2 Roboty rozbidrkowe, uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jesli zostaly spelnione
wymagania okreslone w punkcie 5 i 6 niniejszej ST
8.3 Roboty poprawkowe, Wykonawca wykona na koszt wlasny, w terminie uzgodnionym z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni, podbudowy:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— ew. przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiodrki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na
poboczu,
— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki,
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 OST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.
10.2 OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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