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Specyfikacja techniczna
D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH.

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST), sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot,
zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych w terenie przy pt. Przebudowa drogi gminnej w
Serocku — ul. Kolejowa — modernizacja drogi dojazdowej do gruntéw rolnych w Serocku, gmina Pruszcz,
wojewodztwo kujawsko-pomorskie , od km 0+500 do km 2+256,39.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST), stosowana jest jako dokument przetargowy, przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1 niniejszej ST.

1.3 Zakres robot objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace i majace na celu
odtworzenie w terenie, przebiegu trasy.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji, stanowig wymagania dotyczace:
- odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych w ilosci 1,260+0,496 km.
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow
wysoko$ciowych, wchodza:
a). sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych na odcinku
b). uzupekienie osi trasy dodatkowymi punktami /wyznaczenie osi/ ha odcinku
¢). wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojow na odcinku
d). zastabilizowanie punktoéw w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie ich
lokalizacji na planie sytuacyjnym, w celu ich pdzniejszego ewentualnego odszukania w terenie na odcinku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy

i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Wykonawca robot, jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. Ogélne wymagania dotyczgce
robot podano w ST D-M-00.00.00 pkt 1.5.

2. MATERIALY

Do utrwalenia punktéw glownych trasy, nalezy stosowaé bolce stalowe i oznaczy¢ je farba. Do
stabilizacji pozostatych punktéw oraz $§wiadkoéw, nalezy stosowaé paliki drewniane, o dtugosci okoto 0,30 m i
$rednicy 0,05-0,08 m. Ogoélne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
D-M-00.00.00 pkt 2.

3. SPRZET

Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktow wysoko$ciowych, nalezy stosowac nastepujacy sprzet:

- dalmierz elektroniczny (laserowy)

- teodolit

- niwelator

- tyczki

- laty

- tasmy stalowe

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow glownych, powinien gwarantowac uzyskanie wymagane;j
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doktadno$ci pomiaru.
4. TRANSPORT

Do transportu stosowaé samochdd dostawcezy, stuzacy do przewozu personelu i sprzg¢tu na plac budowy,
w celu wykonania pomiarow i stabilizacji punktow.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ustalenia ogélne

Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10).
Zamawiajacy zobowigzany jest do przekazania reperdw roboczych. W oparciu o materiaty dostarczone przez
Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne, niezbedne do
szczegblowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe, powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych roboét, z dokumentacja
projektowa, SST.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera/Kierownika projektu, o jakichkolwiek
btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych trasy. Bledy te, powinny byé usunigte na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzgdne terenu okreslone w dokumentacji projektowej, sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu, istotnie rdéznig si¢
od rzednych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera/Kierownika
projektu.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie, nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu, podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inzyniera/Kierownika projektu oznacza, ze roboty dodatkowe w takim
przypadku, obciaza Wykonawce. Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢
rozpoczete przed zaakceptowaniem przez Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty
posrednie osi trasy, musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia, okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny,
charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe, zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub  wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe, konieczne dla prawidlowej realizacji  robdt, naleza do
obowigzkow Wykonawcy.

5.2 Sprawdzenie wyznaczenia punktéw glownych osi trasy i punktéw wysokoSciowych

Rzedne reperéw roboczych, nalezy okresli¢ z doktadnoscig do 0,5 cm, stosujac niwelacje podwdjna, w
nawigzaniu do reperu panstwowego.

5.3 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy, nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowa. O$ trasy, powinna by¢
wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej, nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm. Rzedne punktow osi, nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm, w stosunku do
rzgdnych okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrolg¢ jakosci prac pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow

wysokosciowych, nalezy prowadzi¢ wedlug ogoélnych zasad, okreslonych w Instrukcjach i Wytycznych GUGiK
(4-10)
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7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, jest 1 kilometr
trasy.

8. ODBIOR ROBOT

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie, nastgpuje na podstawie szkicow
i dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa wykonania robot, obejmuje ustalenia ogélne, zawarte w ST D 00.00.00.00 "Wymagania
0g6lne" punkt 9 oraz:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych

- wykonanie pomiarow biezacych w miarg postepu robot, zgodnie z dokumentacja projektows

- zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbiorow robdt drogowych i mostowych,realizowanych na drogach
zamiejskich krajowych i wojewoddzkich, GDDP Warszawa, 1989, wraz z pdzniejszymi zmianami
zawartymi w Zarzadzeniu Nr 4 GDDP z dnia 10.04.1992 r.

2. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Glowny Urzad Geodezji i Kartografii,

Warszawa, 1979

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

Instrukcja techniczna G-2. Wysokos$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
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